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D3MN=3²³

［０，－１，１］ ６１．３８ ４．８８４ －１．５９２ －０．０６２６ ２８．５２９ １．４１４
［１，２，－３］ １６９．８１８ １．７６５ －０．９７０ －１．０５５ ２８．０８６ ３．７４２
［３５，１３６，－１７２］ ６２４．０３ ０．４８０ －１．９８４ ０．７９３ ４４６．２３５ ２２２．０４７

ＧＰＳ
D3MN=3²³

［０，１，－１］ ５１．１５ ５．８６１ －１．７１９ －０．０５６ ３３．２４２ １．４１４
［１，－３，２］ ２４５．５２ １．２２１ －１．１０２ －０．１７２ １８．９２１ ３．７４２
［２５，－１５９，１３３］ －６６４．９５ ０．４５１ －２．２４１ ０．９４６ ３８０．８４５ ２０８．７９４

Ｇａｌｉｌｅｏ
D3MN=3²³

［０，０，１，－１］ ３０．６９ ９．７６８ －１．７４８ －０．０３４ ５４．９２３ １．４１４
［０，１，－２，１］ ４０．９２ ７．３２６ －１．５０３ －０．０３９ ７２．６９２ ２．４５０
［１，－４，５，－２］ ２０．４６ １４．６５３ ４．２６２ ０．０５５ ２９１．７７９ ４．６９０
［３２，－１１０，４，７３］ ４６０．３５ ０．６５１ －１．８５９ －０．５４３ ３７４．５２６ １３５．９０１
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