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Ｘ０／ｍ －３．８２４５７７９ －３．８２４５７７９ －３．８２４５７７９ －３．８２４５７７９
Ｙ０／ｍ ７．３５１８７８４ ７．３５１８７９０ ７．３５１８８０５ ７．３５１８８０５
Ｚ０／ｍ ３．８６４３７８３ ３．８６４３８０５ ３．８６４３８０９ ３．８６４３８０９
μ １．００００００６ １．００００００６ １．００００２７９ １．０００００４６

εＸ／ｒａｄ －０．０００００４２ －０．０００００４２ －０．００００４９１ －０．００００１０８
εＹ／ｒａｄ ０．０００００２４ ０．０００００２４ ０．００００４２８ ０．０００００８３
εＺ／ｒａｄ －０．００００１９３ －０．００００１９３ －０．００００１０５ －０．００００１８０
σ０／ｒａｄ ０．０８４３４３９ ０．０５９６４０１ ３．９１８７９８２ １．４９９７２５６

N

３　
abc&dO9efgO9`&_`

（
WX

：ｍ）
Ｔａｂ．３　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｓａｆｔｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｂｙａｄｄｉｎｇｔｈｅｇｒｏｓｓｅｒｒｏｒ（ｕｎｉｔ：ｍ）

Hg

　　　　　　　ＴＬＳ
]^��eJ

　　　　　　　
ΔＸ ΔＹ ΔＺ

　　　　　　
VJ

ＴＬＳ
]^��eJ

　　　　　　
ΔＸ ΔＹ ΔＺ

１ －１０９．３８５１４ －０．４１１４０ －５．４７４０４ －７．３６２１２ －０．４８９１４ －０．７８０９５
２ ２５．４９５３３ ８．２５８４４ －９．７２９６０ ５．８４０４７ ２．２０４１０ －１．９９５７１
３ ２３．５５６３１ ６．０８９４９ －４．１２７２６ ５．２０１９４ １．８０６３６ －１．００８９７
４ ３０．４００６６ －１．６０９４７ ０．９７０９０ ６．２６９３６ －０．５０５９２ ０．２５７８９
５ ２９．９８９７４ －１２．０２５８３ １８．３８７０１ ５．４０２６８ －２．９６５２３ ３．５４３６７
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